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Revision

번호 년월일 내용

2 2017.12.20

사양변경
1. 서멀패드 추가
2. Oring트레이 추가
3. Aligner 구조변경

1 2017.9.29 rev 0.1 최초작성



카메라모듈



Lay-out



조립순서

Body 안착 PCB 안착 나사체결기로 체결

렌즈 안착 가스켓 안착

써멀패드 안착 나사체결기로 체결
PCB가 조립된

Body 안착

케이블 집기 조립된 Body 나사체결기로 체결

완성품 적재
Tact Time : 60sec


